Gyro-Kopf

Englisch: Gyroscopic Head
KAMERA

Motorisierter Kamerakopf mit Gyroskop-Stabilisierung — kompensiert Vibrationen von
Hubschraubern, Drohnen oder fahrenden Fahrzeugen automatisch. Fur ruhige Luftaufnahmen
und extreme Bewegungsplattformen.

Beim Drehen von einer Hubschrauber-Kufe aus oder wenn die Kamera auf einem vibrationsbelasteten
Fahrzeug sitzt, reicht eine klassische Stativkugel nicht — hier kommt der Gyro-Kopf ins Spiel. Das
System nutzt Gyroskop-Sensoren und Elektromotoren, um Vibrationen und Neigungen aktiv
auszugleichen. Die Kamera bleibt stabil, wahrend die Plattform darunter tanzt. Pannings und Tilts
werden eingegeben; der Gyro erledigt die Mikro-Korrektionen von selbst. Mechanik und Praxis: Der
Kopf sitzt auf einem motorisierten 3-Achs-Gimbal, jede Achse hat Sensoren, die permanent die
Neigung messen und in Echtzeit ausgleichen. Fir Hubschrauber-Aufnahmen ist das essentiell — ohne
Stabilisierung wackelt jede Luftaufnahme wie ein Found-Footage-Film. Voraussetzung sind ein
zuverlassiger Pilot, eine stabile Befestigung (meist tber spezielle Halter am Chassis) und im

Cockpit oder am Boden ein Operator, der den Kopf via Joystick remote steuert. Bei fahrenden
Fahrzeugen (Chase-Cars, Panzer-Simulationen) funktioniert das Prinzip identisch, nur weniger wild.
Der Gyro gleicht Unebenheiten der Fahrbahn, Bremsungen und Kurven aus — das Resultat:
Luftaufnahmen-Asthetik auf StraBen-Level. Technische Anforderungen: Stromversorgung ist kritisch —
bei Luftaufnahmen wird ein dedizierter Batteriepack bendtigt, der Gber Stunden hélt. Die Steuerung
erfolgt entweder analog (Joystick mit Kabelanbindung zum Kopf) oder digital (Video-Link mit
Telemetrie-Feedback). Kalibrierung vor jedem Einsatz ist Pflicht — der Gyro muss den natirlichen
Horizont kennen, sonst korrigiert er in die falsche Richtung. Gewicht und Balance sind kritisch:

Ein Ubergewichtiger Kopf zehrt die Batterie schneller auf und verlangt starkere Motoren. Grenzen:

Der Gyro-Kopf ist kein Wundermittel. Bei extremen Vibrationen (alte Hubschrauber, Rittelfahrzeuge)
sto3t die Kompensation an ihre Grenzen — die Motoren kénnen nur so schnell korrigieren. Aul3erdem
sind erfahrene Techniker vor Ort erforderlich, nicht jeder Kameraassistent beherrscht das System.

Bei modernen Drohnen hat sich diese Technologie teilweise selbst Gberholt, weil integrierte

Gimbals schon extrem stabil sind. Aber fir klassische Hubschrauber-Aufnahmen mit Cinema-Kameras
(ARRI, RED) ist der motorisierte Gyro immer noch der Standard. Aktuelles Neuere Cinema-Kameras wie
Canons C50, C80 und C400 verfligen Uber eingebaute Gyrosensoren, deren Bewegungsdaten nicht mehr
fur eine mechanische Stabilisierung im Kamerakopf genutzt werden, sondern in der Post-Produktion
per Software (etwa Gyroflow) ausgelesen werden. Damit lasst sich Footage nachtraglich glatten,

ohne stabilisierte Objektive oder einen physischen Gyro-Kopf einzusetzen. Diese Entwicklung
verschiebt die Gyro-Stabilisierung teilweise von der Hardware in die Post-Production, bleibt aber

vom klassischen Gyro-Kopf flr Hubschrauber- und Drohnenaufnahmen zu unterscheiden, der Vibrationen
in Echtzeit wahrend des Drehs kompensiert.
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